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1. Opis

Czujnik przeznaczony jest do pomiaru wilgotnosci i temperatury w kanale wentylacyjnym.
Wspétpracuje z  panelami pomieszczeniowymi NANO Color (od wersji 6.18) i modutami
wentylacyjnymi AERO 3, AERO 4 oraz AERO 5, moze komunikowac sie w protokotach COMPIT C14
oraz Modbus RTU. Posiada wyjscie analogowe 0-10 V, ktére moze zostac¢ skonfigurowane do pracy
w funkcji zmierzonej wilgotnosci.
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2. Montaz
2.1. Informacje ogdlne

Prace przytaczeniowe i montaz powinny by¢ wykonane
wytacznie przez osoby z odpowiednimi kwalifikacjami i
uprawnieniami, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i
normami. Wszelkie prace przytaczeniowe mogg sie odbywac
tylko przy odtaczonym napieciu zasilania - nalezy upewnic
sie, ze przewody elektryczne nie sa pod napieciem. Czujnik

Rysunek 1: Prawidlowy sposéb
montazu

wilgotnosci nalezy zamontowac¢ na kanale wentylacyjnym
ostroznie umieszczajac koncowke pomiarowa wewnatrz.
Czujnik zalecamy montowac od gory kanatu wentylacyjnego.

Uwaga! Czujnik nie posiada atestow pozwalajacych na jego bezposredni kontakt z
produktami spozywczymi. Czujnik nie moze by¢ zanurzony w cieczy i nie moze pracowac¢ w
sSrodowisku zracym czy zagrozonym wybuchem oraz w miejscach kondensacji wody. Czujnik
nie jest wodoszczelny - kontakt z woda moze spowodowac jego uszkodzenie.

2.2. Zasilanie

Czujnik wilgotnosci nalezy zasili¢ z zasilacza napiecia statego o wartosci 7-36V lub bezposrednio
z wyj$¢ U oraz G znajdujacych sie na module regulatora. Przewody przytaczeniowe nalezy
poprowadzi¢ w taki sposob, aby nie stykaty sie z powierzchniami o temperaturze przekraczajacej
ich nominalng temperature pracy. Koncowki zyt przewodow nalezy zabezpieczy¢ tulejkami
zaciskowymi. Zaciski Srubowe regulatora umozliwiaja podtaczenie przewodu o przekroju
maksymalnym 1,0mm?2.

3. Podtaczenie do sieci COMPIT C14
3.1. Podtaczenie czujnika wilgotnosci SH-K

Czujnik nalezy podtaczy¢ za pomoca przewodu o przekroju zyty minimum 0,5mm? zgodnie z
ponizszym schematem. Minimalna odlegtos¢ miedzy przewodami taczacymi czujnik z innymi
elementami sieci komunikujacymi sie interfejsem RS-485 a rownolegle biegnacymi przewodami pod
napieciem ~230V wynosi co najmniej 30 cm. Mniejsza odlegtos¢ moze powodowac zaktdcenia
komunikacji lub uszkodzenie urzadzenia. Czujnik SH-K moze byc¢ zasilany z modutu AERO 3, AERO 4
lub AERO 5.
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3.2. Podiaczenie wiecej niz jednego czujnika

W sieci C14 moze znalez¢ sie do 4 czujnikow wilgotnosci, jakosci powietrza lub innych
srodowiskowych (innych niz ACS-1). Zaciski nalezy potaczy¢ w nastepujacy sposob A-A, B-B, G-G, U-
U. Kazdy czujnik w sieci C14 musi mie¢ ustawiony, unikalny dla sieci, adres (Opis konfiguracji
adresu znajduje sie w rozdziale ,Konfiguracja pracy czujnika”, a szczegotowe informacje
dotyczace konfiguracji adresow roznych czujnikow znajduja sie w instrukcji panelu pokojowego
Nano Color)
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3.3. Schemat elektryczny dla komunikacji w sieci COMPIT C14
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3.4. Konfiguracja pracy czujnika

Ustawienie zworek 1 i 2 decyduje o adresie czujnika SH w sieci C14. Czujniki SH moga posiadac
numery od 6 do 9. Szczegdtowe informacje konfiguracji sieci z wieloma czujnikami znajduja sie w
instrukcji urzadzenia Nano Color. Zworki pozwalaja takze na skonfigurowanie urzadzenia do
komunikacji w protokole Modbus RTU oraz na przywrocenie urzadzenia do nastaw fabrycznych.
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Funkcja

Komunikacja COMPIT C14
Czujnik nr 6
Ustawienie odpowiadajace brakowi zworek

Komunikacja COMPIT C14
Czujnik nr 7

Komunikacja COMPIT C14
Czujnik nr 8
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Komunikacja COMPIT C14
Czujnik nr 9

Komunikacja Modbus RTU:

Predkosc: 2400 baud / 9600 baud / 19200 baud, bez bitu parzystosci, bity
stopu: 1/ 2

Po zmianie protokotu komunikacji nalezy wytaczyc¢ i wtaczyc zasilanie

Test wyjscia AO:
Na wyjsciu AO zostaje ustawione napiecie 5.0 V

Przywrocenie nastaw fabrycznych. Aby poprawnie wykonac przywrocenie
nastaw nalezy:

1. Odtaczyc zasilanie urzadzenia

2. Ustawi¢ zworki w podany sposéb

3. Podtaczyc zasilanie na minimum 30 sekund

4. Ponownie odtaczyc zasilanie urzadzenia

5. Ustawic¢ zworki w zadanej konfiguracji
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4. Protoké6t Modbus RTU

Czujnik wilgotnosci posiada mozliwos¢ pracy z protokotem Modbus RTU po odpowiednim
skonfigurowaniu zworek

4.1. Przyktadowy schemat elektryczny pracy w systemie Modbus RTU

Przyktad: Praca wentylatora sterowanego napieciem 0-10 V jest zalezna od zmierzonej
wilgotnosci, dodatkowo wartosci wilgotnosci odczytywane sa w protokole Modbus RTU
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4.2. Komunikacja w protokole Modbus RTU
Urzadzenie obstuguje nastepujace rozkazy protokotu Modbus RTU:

- 0x03 - odczyt ciggu rejestrow,
- 0x06 - zapis 1 rejestru,

- 0x10 - zapis ciggu rejestrow.




4.3. Tabela rejestrow Modbus RTU

Numer Zawartosc Odczyt | Wartos¢ Wartosc Wartosc¢ Typ .
. A : L . : Uwagi Jedn
rejestru |rejestru /Zapis | minimalna [ maksymalna | poczatkowa | zmiennej
Zmierzona
1 wilgotnosc R UINT16 %
x10 (1)
Zmierzona . -
2 temperatura R INT16  |MP: o:iczyt wilgotnosci 345 oznacza °C
345 %
x10 (1)
Napiecie
3 wyjsciowe R UINT16 \Y
x10 (1)
Whpisanie wartosci 1 powoduje
10 Restart - RW 0 1 0 UINT16 |restart urzadzenia
urzadzenia . N L,
Po restarcie przyjmuje wartosc 0
0: Tryb pracy liniowy
11 Tryb pracy RW 0 2 0 UINT16 |1: Tryb pracy progowy*
wyjscia AO :
2: Tryb pracy zdalny
Prog H 1000 500 N
12 x10 (1) RW 0 (100.0 %) (50.0 %) UINT16 np. wpisanie do rejestru wartosci %
" 000 250 progu 300 oznacza prog wilgotnosci
rog wysokosci 30.0%
13 x10 (1) RW 0 (100.0%) | @5.0%) | YNT16 %
Wartos¢
poczatkowa dla 0 100 Wartos¢ ktora zostanie ustawiona
14 pracy zdalnej RW oVv) (10.0V) 0 UINT16 na wyjsciu AO po restarcie v
x10 (1)
Wartos¢ zadana L
: 0 100 Zadana wartosc pracy AO
15 E:%C{f)dalnq RW oV) (10.0V) 0 UINT16 Po restarcie przyjmuje wartosc¢ 0 v
Bity stopu™ Ustawienie ilosci bitow stopu
16 ¥ Stop RW 1 2 1 UINT16 |Po zmianie nalezy wykona¢ restart
Modbus .
urzadzenia
Predkosc¢ transmisji protokotu
Modbus RTU
Predkos¢ 0: 2400 baud
17 Transmisji** RW 0 2 1 UINT16 |1: 9600 baud
Modbus 2: 19200 baud
Po zmianie nalezy wykonac restart
urzadzenia
Adres** Adres urzadzenia dla protokotu
18 Modbus RW 1 247 77 UINT16 Modbus RTU

wartos¢ 35.0 %

* Kierunek pracy zalezy od ustawienia parametrow H i L
** Dotyczy tylko protokotu Modbus, nie wptywa na komunikacje C14
(1) Wartosci sa przechowywane w rejestrach w postaci pomnozonej przez 10 w celu mozliwosci zapisu wartosci dziesietnych. W

celu odczytu lub zapisu nalezy przeliczy¢ wartos¢ do odpowiedniej postaci. Np. zawartos¢ rejestru wilgotnosci rownej 350 oznacza
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4.4. Wyjscie AO

Wyjscie AO podaje sygnat z zakresu 0-10 V w zaleznosci od zmierzonej wilgotnosci. Aby moc
korzystac z wyjscia AO nalezy zasili¢ czujnik napieciem powyzej 13 V.
Zaleznos$¢ pomiedzy zmierzong wilgotnoscig a podawanym napieciem moze by¢ skonfigurowana:
Nap. [V]%}
OV —— -+ v vvnnnnnns ;

i Wilg. [%]

r "

100%

a) Tryb zaleznosci liniowej

Nap. [V]4 Nap. [V]4
10V - < 10V >
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Wilg. [%] Wilg. [%]
> > < >

L H H L
b) Tryb progowy z histereza (w przypadku gdy c) Odwracony tryb progowy z histereza
wartos¢ ustawiona H jest wieksza niz L) (w przypadku gdy wartosc ustawiona L jest

wieksza niz H)

d) Tryb pracy zdalnej - wartosc¢ napiecia wyjscia AO konfigurowana przez potaczenie cyfrowe w
protokole Modbus RTU

5. Dane techniczne
Wymiary:
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Dtugos¢ L czujnika:

80 mm / 160 mm / 250 mm
W zaleznosci od wersji

Ztacze elektryczne:

6 x 1,0 mm?

Temperatura pracy:

0°C-+55°C

Napiecie zasilania:

7-36 V DC (napiecie state, wyprostowane)

Napiecie pozwalajace na poprawna
prace wyjscia 0-10V (AO)

13-36 V DC (napiecie state, wyprostowane)

Pobor pradu: 10 mA

Interfejs cyfrowy: RS-485

Protokoty komunikacyjne: -C14
Predkos¢: 9600 baud
-Modbus RTU

Predkosc¢: 2400 baud / 9600 baud / 19200 baud,
Kontrola parzystosci: bez bitu parzystosci,
Bity stopu: 1/ 2

5.1. Warunki pracy

Urzadzenie moze pracowac przy temperaturach z przedziatu 0 - 55 °C. Kanatowa czes$¢ czujnika
moze pracowac w wiekszym zakresie temperatur.

Pomiar wilgotnosci:

. 0-100 %
Zakres pomiaru .
wilgotnosci (Uwaga: , .
Pomiar wilgotnosci mozliwy tylko w temperaturze z zakresu 0 - 80 °C)
Doktadno$¢ odczytu Cyfrowego +3%
wilgotnosci Analogowego (wyjécie AO) |+3% + 0.1V

Pomiar temperatury:

. -40 - 80 °C
Zakres pomiaru (Uwaga: w temperaturze ponizej 0 °C mozliwy jest pomiar temperatury
temperatur A .
ale nie wilgotnosci)
temperatury Poza zakresem 5-55 °C |+2 °C
5.2. Whudowane diody

STAT (Zielona):

dwa migniecia i dtuga przerwa - brak tacznosci

miga - prawidtowa komunikacja

RS (Czerwona):

kazde mignigcie oznacza pojedyncze wystanie danych do sieci C14
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